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JOVENTA Sttence
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Typenbezeichnung/Spexzifikati fTechnische Doten Type/Designations/Technical doka Type/Désignation/Spécifications techniques

DMNI1.2N  Siellaniriab AC/DC24Y DMNI1.2M  Acheator 24 AC/DC24Y DMNLZN  Servemoieur 24 AC/DC24Y i
aoilplen lo .

Stcllantriche DMN1.2N Actuctors oy pMRIaN Servomoleqrs DMNI, 2N

Drehmement 4 Nm Drive forque 4 Nrp Couple de rotetion 4 Nm

Kloppenllache 0.6 m? Domper araa 0.8 m Surface de volet 0.8 m>

Laufzeit . s Running fime 3&s Temps de marche 358

Beiriebsspannung AC/DC24Y Power supply AC/DC24Y Tansion de service AC/DC24Y

Frequenz 50-60 Hz Frequency 50-60 Hz Fréquence 50-60 He

Leistungsaufnohme: Power plion . Consommation;

- im Balriab 2.5W - operaling 25W ~ 7 - on marche 25W

- in Endstellungen 0.75 W - at end stops 0.75W. -en fin de course Q75W

Dimghgionigrng 3.5VA/2.5A82ms For wire sizing 3.5YA/2.5A@0ms | e Dimensionnement 3.5VA/2. 5A@2ms

Gewicht 0.9kg Weight 0.9 kg . Poids . R T i

Stevsrsignale DC 0...10 V/Ri » 100k @ Control signols DC 0...10 V/Ri » 100k Signal de commanda DC {...10 ¥/Ri > 100k &

Stellungssignal DCO.I0Y/R > 50k Q Position signal DC 0..10 V/R = 50k 0 Signal de positionnement DC 0L 10 V/R > 50k Q

Drehwinkel: Angle of rotation; Angle de rolafion:

- Arbeitshereich 907 193" mech.} - working range %0° [93° mech.} - plage ds travail 907 193° mech.)

- Begrenzung 0°..30° und 90°...60° - limiting 0°...30° and 90r...40° - limilation 0°..30° et DO°._.60°

Hilfsschalter keine Auxiliary swiich rafing not possible Conlticls ouxifiaires pos possible

Schollpegel AQ dB [A) Sound power level 40 dB [4) Niveaw sonore 40 dB {A)

Schutzklasse i Protection closs [ Closse de pratection I

Schutzort IP 42 Degres of protection ) IP 42 Degré de profedion IP 42

Temperatur; Betrieh/lager  -20°...450°C/-30",, +&0°C Temperotur: operafing/store 207, +50°C/-30°,,, +40°C Tempérohure; service/stock  —20°..+50°C/-30°...+60°C.

Feuchte 5.95% rF. Humidity 5..95% r.F. Humidita 5..95% r.F.

Warlung Wartungskrei Maintenance Maintenance-frep Enfrefien Sans enlrelien

Nonmen Gemiiss CE Richflinien Standords In accordance with CE Guidlines Narmes Conforme oux normas CE

Technische Anderungen vorbehalten

Der Siell

An lung trieb dient zur Verstellung von Lufi-
klappen in RLT-Anlagen, Mit dam Universal-Adapter wird er direkt
auf die Klappenachse monfiert und tiber dia mitgsficferte Verdreh-
sicherung fixiert. e

Wirkungswelse. Die Ansteverung erfolgt mit einem
Steuersignal 0...10 VDC. Das Stellungssignal U ermaglicht die
Anzeige der Kloppenslellung oder kann fir die Folgesieverung
von weiteren Antrichen benitzt werden, Bai Erreichen des
Klappen- oder Antrishanschloges bleibt der Maotor stehen, Zur
Handbetitigung der Klappen wird das Getriebe ber die
selbstrilckstellende Drucktoste {Fig. I /e} ausgerastet.

Wichtiger Hinweis. Bei der Bestimmung des Drah-
momentbedarfs von Lufkloppen missen die Angaben der
Kiappenhersteller beachtet werden,

Mantnge und Einstellung

* Monioge: Ankrieb mit Klemmbock ouf der Kioppenachse
befestigen und Verdrehsicherung wittels beiliegenden
Befestigungsschrouben anschrauben [Fig, 4]
Drehwinkelbegrenzung {Fig. 1/g): Wenn ein Drehwinkel/Ar-
beitshersich von weniger als 90° mechanisch begronzt wardan
soll, kann dieser durch Verstellen der Schrouben S1 und 52,
von beiden Endlagen aus um feweils bis zu 30° verringert werden.

Drehrichtung efnstellen

[Achtung Sicherheitshinweis beachten)

+ Fitr die Drehrichtungstinderung Schraube {Fig. 1/d) [asen und
den Deckel ubnehmen.

Die Drehrichlung kann mit dem Microschalter {Fig. 1/¢)
umgekehrt werden.

Werkeinstellung: Im Uhrzeigersinn.

Elekirischar Anschluss {iber Sicherheits-Transformator,

{Achtung Sicherheitshinweis beachten)

= Fir den elekirischen Anschluss Schraube [Fig. 1/d) kssen und
den Deckal abnehmen.

Steflontrich germiiss Klemmenplan {Fig. 2/1] anschliessen.
Porclidbetrich  gemiiss Klemmenplan {Fig. 2/k} anschliessen,
Hilfsscholter keine.

Stellungsgeber  gemiiss K plan {Fig. 2/m) anschli

Tywrangssteusrung gemdss Klemmenplan [Fig. 2/n) anschliessen,
Anschluss nur dorch eine Elektrofachkraft auskiihren.
Vor dem Einschallen der Befriehsspannury, Anschltisse iiberpriffen.
Falschanschluss kann zur Beschidigung des Gariites fithren,
Bei der Installation sind die érilichen Yorschrifton zu beachten.
Da sich der Motor im Befrisb etwos bewepl, sollle der An-
schluss mit flexibler Leitung erfolgen,

Subject fo design modifications without nofice

Application. The actuatars are intended for the operaticn of air
dompers in HYAC systems. The universal adapter dllows them to
be mounted directly on the damper spindle where they are
securec] with the locking device supplied.

Mode of operation. The uclutors are controlled a signal of
0...10 ¥DC. The pasition checkback signal U allows either the
position of the damper to be indicated or sequential control of
alher actuators fo be exercised. The molor slops running when the
damper end stop or actualor end stop Is recched. For manual
opeiafion of the damper the gearing is disengaged by means of
the selfreseffing pushbution (Fig. 1/e).

Important. When caleulating the forque required to operale

dampers, it s essential to toke info account all the dota supplied
by the domper manufaclurer.

Inctall i ﬂ"d l: .

* Insiallation: Atlach the aciualor to the damper spindle witch the
odapter and secure the locking device with the screws
provided [Fig, 4).

* Angls of rotation limiting {Fig, 1/g): When an angle of rafalion/
working range of less than 90° is fo ke limited mechanicelly,
mova screw $1 and 52 away from the end positons by la-30° each.

Selecting the direction of rotation [Consult safety note)

* In order la reverse the direction of rolation, loosen screw {Fig.
1/d) and remove the cover.

* The direction of rofation can be reversed wilh the plug Fig. 1 /¢).

* Faclory seffing: Clockwise rotation.

Electrical connediions via sufety isolating tronsformer

[Consult sefety note)

* In order to make the elecirical connections, foosen screw (Fig,
1/d) and remove the cover.

¢ Actuator wiring disgram occ.terminal conneclion {Fig. 2/i).
* Parallel connedion acc.termingl connection {Fig, 2,/k}.
= Auxiliary switches not possiole,

* Tronsmitter ace.ferminal connaclion {fig. 2/m).
* Override control ace lemminal connadion {Fig. 2/n].
* The electrical installotion work should he carried

out by a quadlified electrician.

Check the connections before enargizing the powar supgly.

Since wrong connections con domege the equipment.

Local accident prevention regulatians should clways be

adhered to when installing the aclualars.

* The mator moves about slightly while ¥ s working so 1t is
important to wse llexible leads for the elecrrical connaclions,

Sous résarve de modifications technigues

Utilisotion. Le sarvomoteur set & cclionner le volet d'air dans
les installations de ventilation. Gréce & Fodoptaleur universel, le
sarvomoteur esl fixé directement sur 'axe du volet ou des
dispasitifs de sécurité.

Principe de fonctionnement. Lz commande se foit par un
signal de 0...10 VDC. Le signal de positionnament U de 0,..10
¥YOC pormal d'indiquer lo pesition du clopet ou de raccorder fes
servomoteurs en parallel. Lorsqu'il atteint o butée du volet, le
servoimoteur s'arréta. Pour actionner le volet monuellement, on
stoppe 'entrainement dv moteur en appuyont sur la bouton de
débrayage (Fig. 1/%).

Indication importante. Pour délerminer le couple de rolation
nécessaire, on doit tenir comple des indications du constructeur

de clopet.

Montage et mise en service

* Monluge: Positionar |2 servomateur sur 'axe du clopet at serrer
les &crous de la bride de fixation & la mein {Fig. 4).

 limitation de Vangle de rofation {F1g. 1/g): Lorsqu'un angle de
ralation doil &tre inférieur & P0° el fixé mécaniquement, celui-ci
peut &tre ajusté par le simple déplacement des vis 51 et 52 de
mox. 30° & padir des fin de courses,

Chungement du sens de rofation {voir les consignes de

sécurité)

s Pour é&ffectuer un chongement du sens da rofalion, déserer lo
vis {Fig.1/d} et enlever le couvercle.

* Le sens de rolation peut &ire madifié avec o fiche (Fig. 1/c).

Réglage d'usine; Le sens de rotation correspond au

sens horaire.

Raccordement électrique par fransformpotevr de sécurité

[vair les consignes de sécurite)

* Pour &lfectuer le raccordement Eleciriqua, déserrer lu vis [Fig.
1/d} et enlever la couvercle,

« Servomoteur & roccorder selon schema [Fig. 2/1).
« Commande en poralldle 4 roccorder selon schema (Fig. 2/K).
« Contacts auxiliaires pass possibla,

* Pasiionneur monuel 3 roccorder sefon schema {Fig. 2/m).
= Commande monuel a raccordar selon schema [Fig, 2/n).
* ke roctordement dolt &tre effectué que par une

personne spécialisée en élechricita.

Avant de remelire lo tension, vérifier les raccordsments.

* Un mouvals mecordement peut enlrafner o déskuclion de Fappareil,
Lors de l'installation, tenir compte des préscripfions an viguaur
dans le pays.

Yu que e maleur bouge Yégerement, le raccordement dolt &tre
foit avec un chble flexible.
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Fig.1 - - Stellantrieb ohne Schubxdedkel
Drehrichtungseinstellung
Deckelfixierschraube

Hondbeféitigung

Adapter fir: Rundachsen von 6...16 mm &
oder mit Adoptereinsatz ZOJDN...

fiir Vierkantachsen 8, 10, 11 und 12 mm
g Drebwinkelbegrenzung

T RN,

Fig. 2  Anschluss-Schema
i Stetige Sleverung
k  Parallelschallung
m Stellungsgeber
n  Zwangssteverung

Fig. 3 Abmessungen [mm}
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INDA R
Fig.1 Actuator open T
¢ Change of direction of relation
d Covor screw
Man { operalion
A‘dd;?l t for: Round spindles from 6 1o 16 mm dia.
or addgter ZOTDM... for square spindles 8,10,
11 or 12 mm o/f
g Angle of rolafien limiting
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Fig. 2  Wiring diagram
Mogduh}ing contral
% Parallel connection
m Transmitter
n  Override coniral

Fig.3  pjmensions fmm)

Fig. 4 = Mounting instructions
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Fig.1 Servomoteur sans couvercla

Régloge du sens de ratation

Vis de fixalion du couvercle

Commande manuella

Adaptateur pour: Axe rand de 6...16 mm @
ou odaptateur Z01DN... pour oxe carré

de 8, 10,11 0112 mm

g Limilation de 'angle de rofation

=~pan

Fig. 2 Schema de raccordement
i Commoands properiionnella
k Roccordement parallél
m Positionneur manuel
n  Commande manve!

Fig. 3  DPimensions {mm)

Fig. 4 Instruction de montage
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