OUMAN

M41A15

0(2)...10 V ohjattu venttiilimoottori

TUOTETIEDOT
TEKNISET TIEDOT
Tilausnumero M41A15
Syé6ttojannite 24VAC; 50/60Hz
Tehon tarve 4VA

Ohjausviesti

0/2...10V, jossa tehdasasetuksena
0 (2)V; venttiilimoott. akseli vedetty sisdén

10 V; venttiilimoott. akseli tyénnetty ulos
Nimellisliikepituus 6.5mm
Ajoaika 15s
Voima > 400N

Lampéotilarajat

KAYTTOKOHTEET Toimintaolosuhteet 0.. +50°C 5-95%rh
Varastointiolosuhteet -40... +70°C 5 - 95%rh
Venttiilin lampétila maks. +130°C
Kayttoveden sadato Signaalit
Ohjausjannite Y =0...10 VDC tai 2...10 VDC
Kaukoldmmoénvaihtimet Tulovastus Ri = 100kQ
Ohjausjannitteen ulostulovastus maks. 1kQ
® Kattilalaitokset )
Suojaus ]
® limastoinnin siito Kotelointiluokka IP54 (EN60529 mukainen)
Suojausluokka Il (EN60730-1 mukainen)
Palosuojaus VO (UL94 mukainen)
OM I NAIS U U DET (metallisella kaapelin lapiviennilla)
. Johdotus
e Helppo ja nopea asentaa 2
o Kytkentaliittimet 1.5mm~
e Nopea ajoaika Kaapelin lapivienti PG13.5 ja lyémalla avattava aukko
e Alhainen tehon kulutus Paino 0.37kg
*  Momenttirajakytkimet Mitat Katso kuva seuraavalla sivulla
e Eitarvitse erillistd asennustelinett Materiaali
e Eitarvitse liikepituuden sa&toéa Kansi ABS-muovia
o Kasikayttomahdollisuus Runko lasikuituvahvistettu muovi
e  Mikroprosessorin ohjaama Takuu 2 vuotta
synkronimoottori
e Suora/ kdanteinen toiminta
e VD215 -VD232
e V5872B/D

e \/5832B2083-2117 Tama tuote tayttad C €vaatinukset

e V5833A2084-2118
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YLEISTA

Synkronimoottorin pyériminen on muunnettu kierukkavaihteen avulla suoraksi liikkeeksi. Venttiilimootori
kiinnittyy mutterilla suoraan venttiiliin. Sisdinen jousipaketti rajoittaa akselin voiman. Siséiset mikrokytkimet
pysayttavat moottorin, kun tehtaalla asetettu momenttiraja on saavutettu.
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KASIKAYTTO

Venttiilimoottorissa on ké&sikayttdmahdollisuus. Kasiohjausta
voidaan kayttda vain, kun kéyttéjannite on kytketty pois.
Késikayttéa tulee kayttdd vain venttiilin  toiminnan
tarkistamiseen. Ké&siohjauspy6réd painetaan alas ja
kdannettdessd  myotapaivaan  akseli  tyéntyy  ulos.
Vastapaivaan kaannettaessa akseli vetaytyy sisaéan.
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MOOTTORIN PAKKOAJO Y-OHJAUSSIGNAALIN HAIRIO
Y-SIGNAALIN KAUTTA
Irrota saatimelta tuleva Y-signaali liittimelta 3
ja kytke liittimeen 3:
w24 V1 ; moottori ajaa venttiilin 0 V:n signaalia
vastaavaan aariasentoon

n 24 VVAC; moottori ajaa venttiilin 10 VDC:n ohjaus-
signaalia vastaavaan aariasentoon

Jos Y-signaalin sisdantulon johto katkeaa,
venttiilimoottori menee 0 V signaalia vastaavaan
asentoon (turva-asento).

OHJAUSSIGNAALIN JANNITEALUEEN VAIHTO TOIMISUUNNAN VAIHTO

Analogisen Y-ohjaussignaalin jannitealuetta Toimisuuntaa (suora tai kdanteinen) voidaan

(0-10VvDC tai 2 - 10 VDC) voidaan vaihtaa vaihtaa valintakytkimelld W1. Valintakytkin on
valintakytkimella W2. tehdasasetettu siten, etté akseli tydntyy ulos

Tehdasasetus on 0 - 10 VDC. kasvavalla signaalilla ja vetaytyy sisdan

pienenevalla signaalilla (suora toiminta).

2.10v  0.10v

10V

Valintakytkimiin W1 ja W2 paastaan kasiksi, kun kansi poistetaan.
Ne sijaitsevat sisalla olevan piirilevya suojaavan levyn takapuolella.
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